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Zad§n² analĪzy

Tento dokument je zpracov§n na z§kladŊ z§jmu o moģn® pouģit²/nasazen² technologie 3D/CT skenov§n² 

ve spoleļnosti  Solidcon, s.r.o.. Kontaktn² osoba: Petr Holcner.

Dţvod(y) pro moĤn® vyuĤit² 3D/CT skenov§n²:

Å Rychl§ kontrola d²lŢ mezi operacemi obr§bŊn² (pŚi pŚesunu na CMM je velk® ļasov® zdrģen²)

Å Kontrola prvn²ch kusŢ a rychl® uvolnŊn² vĨroby (aģ pot® tvorba pŚ²pravkŢ a s®riov® mŊŚen² na CMM)

Å Kontrola tvarovĨch ploch, data z CMM nejsou tak komplexn² a pŚi detailn²m mŊŚen² cel® plochy doch§z² k velkĨm ļasovĨm 

prodlev§m.

Å Report pŚed§vanĨ z§kazn²kovi bude obsahovat barevnou mapu cel®ho d²lu. SrozumitelnŊjġ² a rychle vizu§lnŊ 

zkontolovatelnĨ.

3D skenov§n² by se vyuĤ²valo hlavnŋ v oblastech:

Kontrola kvality, tvorba nov®ho CAD modelu pŚi zak§zkov® vĨrobŊ (reverzn² inģenĨrstv²).
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Informace o d²le

Pro vyhotoven² analĨzy 3D/CT skenov§n² byl do spoleļnosti SolidVision, s.r.o. zasl§n tento d²l:

POPIS DĊLU

Rozmŋry d²lu: 410 x 300 x 150 mm

Materi§l: dural

Pozn§mka: lesklĨ povrch, skenov§n² z obou 

stran
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PoĥadovanĪ vĪstup

Na z§kladŊ dohody se zadavatelem jsou spoleļnŊ se zpracovanou analĨzou 3D/CT skenov§n² pŚed§ny tyto 

vĨstupy uk§zkovĨch dat: 

POĤADAVEK PœEDćNO

Polygonov§ s²Ŝ STL ǒ ǒ

Inspekľn² protokol (QC)(1) ǒ ǒ

Ruľnņ vytvoŔenĪ CAD model (RE)(2)

Automaticky vytvoŔenĪ NURBS CAD modelǒ ǒ

CT analĪza tlouģŜky stņn

CT analĪza p·rovitosti

CT analĪza sloĥen² sestavy

CT analĪza orientace vl§ken - kompozit

(1 )Pro vytvoŚen² plnohodnotn®ho inspekļn²ho reportu je nutn® dodat 3D CAD model a definovat mŊŚen® rozmŊry (napŚ. vĨkresem). 

V r§mci analĨzy nebudou s velkou pravdŊpodobnost² vyhodnoceny vġechny uveden® rozmŊry. 

(2 )  V pŚ²padŊ komplikovan®ho d²lu bude vytvoŚena pouze ļ§st 3D modelu.
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Dalģ² specifikace

Odpovŋdi na dodateĽn® ot§zky:

Å K Ľemu vĢemu lze naskenovan§ data vyuĤ²t?

Naskenovanou polygonovou s²Š lze vyuģ²t nejen pro kontrolu kvality, ale i pro reverzn² inģenĨrstv². Pokud na d²le probŊhne 

¼prava, tak lze se skenu potŚebn® ļ§sti pŚen®st do CAD model§Śe a upravit ĂzdrojovĨñ model. SamozŚejmŊ je moģn® pomoc² 

speci§ln²ch programŢ znovu namodelovat novĨ CAD model. Data lze tak® pouģ²t pro 3D tisk.

Å Lze v budoucnu pracoviĢtŋ automatizovat pro s®riov® mŋśen²?

Ano, skener se d§ um²stit na robota (preferujeme UR) a nachystat si automatickou kontrolu d²lŢ. Toto um²stŊn² nemus² bĨt trval®.

Kdykoliv pak lze opŊt 3D skener z robota demontovat a pouģ²vat ruļnŊ. PŚi pŚechodu z projektu na projekt je lepġ² d²ly skenovat 

ruļnŊ. PŚ²prava pracoviġtŊ a vytvoŚen² programu pro robota zab²r§ ļas.

Å Jak® jsou pro 3D skener omezen²?

Posledn² generace Creaform3D skenerŢ nemaj² probl®m s lesklĨmi povrchy (pouģ²vaj² modrĨ laser) a rŢznĨmi barvami povrchŢ. 

PŚi skenov§n² tedy mus² bĨt dodrģeny pouze tyto podm²nky: d²l nesm² po dobu skenov§n² mŊnit svŢj tvar (napŚ. deformace 

vlastn² vahou u plast. komponentŢ) a nesm² bĨt prŢhlednĨ. 

Å Co mus² obsluha 3D skeneru splŕovat a jak dlouho trv§ Ģkolen²?

3D skener mŢģe obsluhovat kdokoliv. Pro zaġkolen² obsluhy doporuļujeme dva dny. Jeden den se vġe nauļ²me a zhruba za 

mŊs²c uģ se ġkolenĨmi prob²r§me konkr®tn² dotazy a postŚehy. Nen² nutn® m²t zvl§ġtn² dovednosti. 
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3D/CT skenov§n² d²lu

3D skenov§n²

D²ky modern² technologii 3D skenov§n² jsme schopni pŚev®st re§lnĨ objekt do 3D 

modelu. NaskenovanĨ d²l v elektronick® podobŊ je v mŊŚ²tku 1:1 k re§ln®mu d²lu. 

Odchylku vĨsledn®ho 3D skenu urļuje pŚesnost pouģit®ho 3D skeneru. 

Z§kladn²m vĨstupem z 3D skenov§n² je polygonov§ s²Š ve form§tu STL. S touto s²t² lze 

d§le pracovat a pouģ²t ji napŚ²klad pro reverzn² inģenĨrstv², kontrolu kvality, 3D tisk a 

mnoho dalġ²ch aplikac². 

CT skenov§n² (poĽ²taĽov§ tomografie) 

Za pomoc² tomografu lze skenovat i m²sta, kam bŊģn® 3D skenery nevid². Tyto 

pŚ²stroje funguj² na z§kladŊ rentgenovĨch paprskŢ. VĨsledkem skenov§n² je 3D model 

skenovan®ho d²lu s neuvŊŚitelnĨmi detaily.

PŚesnost t®to metody se odv²j² od materi§lu skenovan®ho pŚedmŊtu a jeho velikosti. 

VĨsledkem jsou kompletn² informace o d²lu, d²ky kterĨm lze analyzovat napŚ²klad 

porozitu, pŚesahy sloģen² sestavy, smŊr orientace vl§ken a mnoho dalġ²ho. 
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Pouĥit§ technologie

3D/CT SKENER:

PouĤitĩ 3d skener: HANDYSCAN 3D BLACK

Pśesnost: od 0,025 mm

Objemov§ pśesnost: 0,020 mm + 0,040 mm/m

DoporuĽen§ velikost d²lţ: 50 ï2 500 mm

Zpţsob pozicov§n²: na poziļn² body

Lze tak® pouĤ²t tyto 3D skenery: MetraSCAN 3D BLACK

SOFTWARE:

Software 1: VXinspect

Pozn§mka: Inspekļn² software splŔuj²c² vġechny z§kazn²kovi poģadavky

Software 2: VXmodel

Pozn§mka: Program pro z§kladn² reverzn² inģenĨrstv²
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